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MPS CUSTOMIZED

Speziell fur

Ihre Anforderungen

SrausLr

Ho6chste Passgenauigkeit

durch prézise Fertigung

MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme
von Stdubli stehen seit Jahrzehnten
fur hochste Prazisions- und Qualitats-
Sicherheit.

nachhaltige und variable

standards bei maximaler
Innovative,
Technologien gewahrleisten eine lange

Nutzungsdauer.

Beide BaugréBen MPS 1530 und MPS
2531 werden kundenspezifisch nach lhren
individuellen Anforderungen ausgefihrt:

* Basiseinheiten sowie Ubertragungs-
und Sicherheitsmodule werden optimal
an die Applikationen angepasst.

¢ Sie erhalten ein in allen Leistungs-
daten, Materialqualitdten und
Anschlussmdglichkeiten perfekt auf
Ihre Bedirfnisse abgestimmtes System.

¢ Individuelle kundenspezifische
Ablagestation auf Anfrage.

MPS 1530 und MPS 2531 Roboter-Werk-
zeugwechselsysteme werden komplett bei
Staubli entwickelt, gefertigt und gepriift.

Spezialisten-Know-how

von der Konstruktion bis zur fertigen L6sung

Optimal anpassbar Uber eine lange
Nutzungsdauer

Die offene Produktarchitektur der modu-
lar aufgebauten Baureihe gewahrleistet
die optimale Anpassung an lhre Applika-
tion — jetzt und in Zukunft. Andern sich die
Anforderungen, lassen sich die Systeme
durch Neuplatzierung oder Tausch der
Ubertragungsmodule erneut anpassen.

Durch die jahrzehntelange Expertise und
das groBe Portfolio von Staubli in den Pro-
duktbereichen Ubertragungsmodule und
elektrische Steckverbindungen ist hierbei
eine hohe Flexibilitdt gegeben.

Umfangreiche Traglastbaureihen
Staubli liefert eine umfangreiche Traglastbaureihe von
10 bis 2500 Kilogramm fiir einen groBen Einsatzbereich.

Beste Produktivitéit bei engen Platz-
verhéltnissen

Auch bei besonders beengten Platz-
verhdltnissen sind die beiden MPS 1530
und  MPS 2531
wechselsysteme die ideale Losung flr

Roboter-Werkzeug-

hohe Traglastanforderungen.

Sowohl die besonders kompakte Kons-
truktion von Basiseinheiten und Uber-
tragungsmodulen als auch die flexible
Positionierung der Module macht Arbeits-
bereiche zuganglich, die bei anderen
Systemen nicht erreicht werden kdnnen.

Bitte kontaktieren Sie uns, wenn die hier aufgefiihrten

Traglasten nicht lhrem Bedarf entsprechen.

www.staubli.com
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WECHSELTECHNIK

MPS 1530
Roboter- und Werkzeugseite

Basiseinheit
Roboterseite

Active Docking
Sicherheitsmodul

Ubertragungsmodul
SPM fiir Flissigkeiten
und Pneumatik

Elektromodul MultiDNet-G4
fiir Signal- und
Servoleistungsiibertragung

Primarkreismodul MGK4
fiir SchweiBstromiibertragung
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Priméarkreismodul MGK4
fiir SchweiBstromiibertragung

SrausLr

Basiseinheit
Werkzeugseite

Active Docking
Sicherheitsmodul

Ubertragungsmodul

SPM fiir Fliissigkeiten
und Pneumatik

Elektromodul MultiDNet-G4
fiir Signal- und
Servoleistungsiibertragung
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WECHSELTECHNIK

MPS 2531
Roboter- und Werkzeugseite

Basiseinheit
Roboterseite

Active Docking

Sicherheitsmodul

Ubertragungsmodul
SPM fiir Fliissigkeiten A%
und Pneumatik

Elektromodul MultiDNet-R G3 Primarkreismodul WPC4
fiir Signal- und fiir SchweiBstromiibertragung

Servoleistungsiibertragung
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SrausLr

Basiseinheit
Werkzeugseite

Active Docking

Sicherheitsmodul

Ubertragungsmodul
SPM fiir Fliissigkeiten
und Pneumatik

Primérkreismodul WPC4 Elektromodul MultiDNet-R G3
fiir SchweiBstromiibertragung fiir Signal- und
Servoleistungsiibertragung
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MPS LOSUNGSKOMPETENZ

Multifunktionalitat —
einzigartige Technologievielfalt

Uber die Effizienz eines Roboter-
Werkzeugwechselsystems entscheidet
die Vielfalt der Ubertragungsmodule.
Das heiB3t: Durch die Multifunktionalitat
wird die komplette Bandbreite der
moglichen Robotertéitigkeiten abge-
deckt. Mit MPS-Systemen von Staubli
setzen Sie auf die iliber 60 Jahre
bewéahrte Kupplungstechnologie fiir
Medien und Elektrik — und nutzen das
komplette Roboter-Potenzial.

VERBINDUNGS-

VIELFALT

Die Basiseinheiten auf der Roboter- und
auf der Werkzeugseite bieten eine Vielzahl
an Modulplatzen fir eine flexible Besti-
ckung mit Staubli MPS Ubertragungs-
modulen.

Flexibilitat

Der vielseitige Einsatz der Ro-
boter ist gewéhrleistet. Die Funktionalitat
der Roboter-Werkzeugwechselsysteme
lasst sich jederzeit flexibel um die
verschiedensten Module flir die Medien-,
Energie- und Datenlibertragung erweitern.
Als Pionier im Bereich der Kupplungs-
technik mit jahrzehntelanger Erfahrung
Stdubli auch
Kupplungs- und Verbindungslésungen fir

konzipiert individuelle

sehr spezifische Anforderungen.
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Produktivitit

Von einfachen Handlinganwen-
dungen Uber unterschiedlichste SchweiB-
methoden sowie Stanznieten, Schrauben
und Kleben bis hin zum Materialtransfer:
Die  Roboter-Werkzeugwechsler  von
Staubli gewdhrleisten hdchste Tech-
nologievielfalt und sind ein Garant flr
maximale Produktivitét.



Kraftvolle

SrausLr

Basiseinhelt —

hochprazise Verriegelung
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Kraftvolle und sichere Verriegelung

fir fehlerfreie Prozesse

Werkzeugwechselsysteme von Staubli
sorgen fiir eine hochprazise Verbin-
dung zwischen der Roboter- und der
Werkzeugseite. Die intelligente Kons-
truktion stellt absolute Prazision und
eine lange Lebensdauer der Roboter-
Werkzeugwechsler sicher.

Die Roboter- und die Werkzeugseite wer-
den Uber drei oder fiinf Fihrungssaulen
vorzentriert und zusammengefihrt. Die
konisch geformten Verriegelungsflachen
gewadhrleisten eine exakte Positionierung
zwischen den beiden Seiten des MPS
Werkzeugwechselsystemes. Eine groB3e
Anzahl an hochfesten Verriegelungs-
kugeln sorgt flr den Kraftschluss

zwischen Roboter- und Werkzeugseite.

Hohe Positioniergenauigkeit

durch prazise Kugelverriegelung

Auf Anfrage kdnnen individuelle Ablage-
I6sungen fiir ihre Anforderungen entwi-
ckelt werden.

Prozesssicherheit

Sie profitieren von einer prazi-
sen Wiederholgenauigkeit des Wechsel-
systems (x 0,01 mm in allen Achsen).
Auch bei einer hohen Anzahl an Wechsel-
zyklen werden die Werkzeuge in ihre
zu 100 Prozent exakte Einsatzposition
gebracht.

Exakte Zusammenfiihrung

durch konische Fiihrungsséaulen

Wirtschaftlichkeit

Durch die hochprazise Verrie-
gelung kann auch bei extrem ausladenden
Werkzeugen eine exakte Positionierung
des jeweiligen Fertigungsprozesses
stattfinden. Sie haben den Vorteil, dass
eine gleichbleibende Produktqualitat

sichergestellt ist.

Produktivitét

Die Verriegelung ist furr eine sehr
hohe Anzahl an Wechselzyklen ausgelegt.
Damit ist eine dauerhafte Prazision und
héchste Produktionsleistung garantiert.

MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flr Traglasten bis 2500kg 9



MPS LOSUNGSKOMPETENZ

Zertifizierte Sicherheitstechnik

fur

PERFORMANCE
LEVEL d,
CATEGORY 3

Personen und Anlagen

W

konzepts.  Die

Automatisierte Prozesse verlangen
ein HochstmaB an Personen- und
Anlagensicherheit. Richtschnur fiir
Hersteller und Betreiber von Roboter-
systemen und deren Komponenten
ist ISO 10218-2. Roboter-Werkzeug-
wechsler von Stéubili erfiillen das hohe
Niveau ,,Performance Level d, Category
3“ Das Sicherheitskonzept der MPS-
Systeme von Stdubli bietet sehr
verlassliche SchutzmaBnahmen fiir Be-
diener und sichert die Prozessqualitat.

Dieses Sicherheitslevel der MPS-Systeme
kann entweder durch eine elektro-
mechanisch kontrollierte Transponder-
technologie oder durch das von Staubli
entwickelte Active-Docking-System er-
Beide Mdglichkeiten
sind integrale Bestandteile des Produkt-

reicht werden.

Transpondertechnik
besteht aus einem Sicherheitsschalter
in Kombination mit dem Staubli Logik-
modul ISB 200 und agiert als bussystem-
unabhéngige Sicherheitsschaltung.

Das Active-Docking-System basiert auf
einer Eigenentwicklung von Stdubli. Die
Druckluftversorgung fir den Entkuppe-
lungsvorgang steht als autarker Kreislauf
nur in der Ablageposition zur Verfligung.
Ein Entriegeln des Werkzeuges kann also
ausschlieBlich dort stattfinden. Das be-
deutet: Hat der Roboter das Werkzeug
aufgenommen und befindet sich im Ein-
satz, kann es nicht versehentlich entrie-
gelt werden, da zu diesem Zeitpunkt keine
Verbindung zu dieser Druckluftversorgung
besteht.
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Prozesssicherheit

Die Sicherheit der automati-
sierten Werkzeugwechselprozesse sind in
hochstem MaBe garantiert.



SrausLr

Millionenfache Dock-Zyklen —
mit geringstem Verschleil3

Alle in die Module integrierten Medien-
kupplungen und elektrischen Steck-
verbinder verfiigen liber die ,Floating
Contact Technology*. Sie reduziert den
VerschleiB auf ein Minimum und sorgt
fiir ein prazises Kuppeln der Anschliis-
se sowie dauerhaft verlassliche Ver-
bindungen auch bei millionenfachen
Dock-Zyklen. Sollte dennoch ein Teile-
wechsel notwendig sein, geschieht
dies sehr schnell und mit moglichst
kurzen Unterbrechungen des Roboter-
Workflows.

Alle Ubertragungsmodule und Steckver-
binder lassen sich direkt am MPS-System
tauschen, ohne dass der Roboter-Werk-
zeugwechsler abmontiert sowie Kabel
und Schlduche geldst werden mussen.
So kénnen zum einen schnell und einfach
komplette Module ersetzt werden. Zum
anderen ist durch ein Cartridge-System
(Quick Change Inserts) der Austausch
von VerschleiBteilen direkt in den Modu-
len méglich.

Prozesssicherheit

Durch die ,Floating Contact
Technology“ kénnen sich in den Kupplun-
gen und Steckverbindern die Stecknippel
und Pins zueinander justieren. Dies sorgt
beim Docken fir ein Zusammenfiihren
von Stift und Buchse sowie Nippel und
Kupplung ohne Verkantungen.

Wirtschaftlichkeit

Die lange Lebensdauer der
Staubli-Komponenten gewahrleistet selbst
bei millionenfachen Dock-Zyklen sichere
Kupplungsvorgange. Die duBerst langen
Wartungsintervalle reduzieren die Still-
standszeiten sowie Kosten fir Reparatur
und Ersatzteile.

Produktivitét

Die servicefreundliche Kon-
struktion der Ubertragungsmodule sowie
der integrierten Medienkupplungen und
elektrischen Steckverbinder ermdglicht
schnelle Wartungsarbeiten.

MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flr Traglasten bis 2500kg 11



MPS LOSUNGSKOMPETENZ

Kompetenz von Staubli —
weltwelt vor Ort

Stéubli ist rund um den Globus in allen
Industriezentren mit Niederlassungen
vertreten. Dort verfiigen erfahrene
Ingenieure iiber detailliertes, produkt-
spezifisches Know-how und Anwen-
dungswissen. Dies garantiert unseren
Kunden weltweit hochste Beratungs-

qualitat und schnelle Reaktionszeiten.

Roboter-Werkzeugwechsler sind variable
Systeme, die effizient in die jeweiligen
Produktionsprozesse implementiert wer-
den missen. Service und Beratung
spielen eine entscheidende Rolle fir die
richtigen Basis- und Sonderkonfigura-
tionen, Adaptionen und Optimierungen.
Durch weltweite Lagerhaltung sind Kom-
ponenten und Ersatzteile schnell am
Einsatzort unserer Kunden.

Flexibilitat
Sie erhalten Ldésungen, die

alle landerspezifischen Richtlinien und
Normgebungen  beriicksichtigen. Ob
unterschiedliche Gewindenormen oder
Abfragetechnologien bei der Sensorik —
die Roboter-Werkzeugwechselsysteme
sind an nationale Industrievorgaben an-
gepasst. Durch die Vernetzung unserer
Standorte weltweit kénnen unsere Kun-
den lénderibergreifende Produktions-
konzepte umsetzen.

Produktivitat

Sie erhalten weltweit eine an
Ihren Applikationen ausgerichtete fach-
liche Beratung. Dies garantiert lhnen
die bestmdgliche Umsetzung der Werk-
zeugwechselprozesse in lhren Roboter-

12 MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flir Traglasten bis 2500 kg

linien an jedem Produktionsstandort.
Rund um den Globus haben Sie Zugriff
auf unser Know-how, um lhre Produk-
tivitat bei der Errichtung neuer Anlagen
sowie bei Nachrist- und Wartungs-
situationen abzusichern.

Wirtschaftlichkeit

Keine Schnittstellen: Sie haben
es durchgéangig mit nur einem Ansprech-
partner zu tun. Dies sichert eine effiziente
Zusammenarbeit ohne Reibungsverluste
bei Abstimmung und Umsetzung der
Projekte. Auch bei der Implementierung
von Werkzeugwechselsystemen profitieren
Sie direkt vor Ort von unserer Beratungs-
kompetenz.



S7ausLr

100 Prozent Staubli-Leistung

Optimal auf die individuellen Anforderun-
gen angepasste Produktausfiihrung

Unternehmenseigene
Grundlagenforschung

Kupplungstechnik und Automatisierungs-
technik unter einem Dach

Prozess-Know-how

Zuverlassig seit liber 125 Jahren

Roboter-Werkzeugwechsler sind kom-
plexe Gesamtsysteme - und sdmtliche
Komponenten der Staubli MPS-Sys-
teme kommen aus einer Hand und
sind perfekt aufeinander abgestimmt.
Produkte, Expertise und Know-how
biindeln sich in 100 Prozent Staubli-

Leistung.

Alle einzelnen Komponenten, von den
Basiseinheiten bis zu jeglichen Uber-
tragungsmodulen, werden von Staubli
entwickelt und gefertigt: Wir sind als
alleiniger Ansprechpartner in der Verant-
wortung fir das komplette MPS-System
- und stehen unseren Kunden mit unserer
gesamten Kompetenz und Erfahrung zur
Seite.

Prozesssicherheit

Sie integrieren ausgereifte und
getestete Roboter-Werkzeugwechsler
in lhre Fertigungslinie. Alle Systeme und
deren Komponenten sind von Staublinach
héchsten, weltweit geltenden Industrie-
standards entwickelt und produziert. Mit
unserem Know-how unterstiitzen wir Sie

bei der Prozessanalyse und -optimierung.

Flexibilitat

Die Roboter-Werkzeugwechsel-
systeme von Stdubli ermdglichen eine
einfache anwendungsspezifische Modul-
und Komponentenkonfiguration. Das
einzigartige Bestlckungskonzept der
MPS-Systeme ermdglicht jederzeit eine
Anpassung an neue oder veranderte

Rahmenbedingungen.

Roboter-Know-how

International einzigartige Kupplungs-
technologie fiir Fluide, Elektrik und
Materialtransfer

Weltweite Prasenz fiir Beratung,
Implementierung & Service

Wirtschaftlichkeit

Mit Uber 60 Jahren Erfahrung
in der Kupplungstechnologie fir Medien-
und Energieverbindungen bietet Staubli
als weltweit agierender Hersteller eine
bisher unerreichte Leistungsdichte und
Langlebigkeit. Die Kompatibilitdt der
Komponenten ist somit garantiert — und
Fehlinvestitionen sind ausgeschlossen.

MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flr Traglasten bis 2500 kg 13



MPS LOSUNGSKOMPETENZ

Von den Roboterleistungsdaten
Zur Systemauswanhl

Hochst belastbar: MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme werden von Staubli nach
f den Leistungsdaten der jeweiligen Roboter-Kategorie ausgelegt. Die konkrete Auswahl
{ ‘ / eines passenden Werkzeugwechselsystems muss immer von der maximalen Traglast
des spezifischen Roboters sowie seiner Biege- und Torsionsmomente in X-, Y- und

Z-Richtung bestimmt sein.

Der Qualitdtsstandard von Staubli garantiert einen hohen Sicherheitsfaktor fir die ange-

gebenen Leistungsdaten der Werkzeugwechselsysteme. Individuelle Einsatzbedingungen
_ kénnen es erforderlich machen, dass die Leistungsdaten des ausgewéahlten Werkzeug-
b~ : wechselsystems unterhalb der Roboter-Leistungsdaten liegen. Eine Uberlastung des
- - Werkzeugwechselsystemes muss ausgeschlossen werden.

Geben Sie einfach Hersteller, Typ und Baujahr des

Roboters an. Wir beraten Sie gerne bei der individuellen
Traglastbestimmung! Kontaktieren Sie uns:

www.staubli.com

14 MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flir Traglasten bis 2500 kg
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TRAGLASTUBERSICHT

SrausLr

max. statisches Moment*
max. dynamisches Moment*
max. Traglast

max. Zugkraft

max. Druckkraft

max. Querkraft
Befestigungsteilkreis Roboterflansch

Bauhohe (gekuppelt)
Gewicht - Roboterseite
Gewicht - Werkzeugseite
Druckluftanschluss

Pneumatische Kugelverriegelung

Wiederholgenauigkeit

Anzahl Modulsteckplatze

Abfragen

Notentriegelung

Sicherheit bei Ausfall des Antriebsmediums

12500 Nm
43750 Nm
1530 kg
100 kN
200 kN
100 kN

ISO 9409-1-200-16-M16
ISO 9409-1-200-6-M12

12500 Nm
43750 Nm

100 mm

12,5 kg

8,8 kg

2 x G1/8 Innengewinde
0,45 - 1,2 MPa

5 NI/ Zyklus bei 0,6 MPa
+/- 0,01 mm

7

verriegelt / entriegelt / gekuppelt
Ja
Ja, durch Druckfeder

33000 Nm
66000 Nm

44000 Nm
110000 Nm
2500 kg
160 kN
320 kN

160 kN

ISO 9409-1-315-16-M16

110 mm

30,1 kg

20,5 kg

2 x G1/8 Innengewinde

0,45 - 0,8 MPa

11 NI/ Zyklus bei 0,6 MPa

+/- 0,01 mm

10

verriegelt / entriegelt / gekuppelt
Ja

Ja, durch Druckfeder

* Roboter kdnnen aufgrund ihrer potenziell hohen Beschleunigung dynamische Momente erzeugen, die ein mehrfaches der statischen Momente betragen.
Die dynamischen Momente kdnnen bei einer Not-Halt-Situation des Roboters auftreten. Da diese wahrend der Roboterlebensdauer nur sehr selten
vorkommen sollten, ist hierfUr ein statischer Festigkeitsnachweis meist ausreichend.

Priifen Sie unser umfangreiches MPS-Angebot.
Kontaktieren Sie uns fiir andere Traglasten und

Sonderausfiihrungen.

www.staubli.com

MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flr Traglasten bis 2500 kg 15
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MPS 1530 CUSTOMIZED

MPS 1530

Abmessungen
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*

Die Roboterseite MPS 1530 bietet zwei Befestigungsmdglichkeiten.
16x M16 oder 6x M12 bei verringerter Traglast. Bitte technische Daten in der Betriebsanleitung beachten.
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237.5
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MPS 2531 CUSTOMIZED

MPS 2531

Abmessungen
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MPS 1530/2531 UBERTRAGUNGSMODULE

Ubertragungsmodule fiir Ihre
Fertigungstechnologien

Ubertragungsmodule RMK fiir Pneumatik

Technische Beschreibung

e schneller und einfacher Austausch der Kupplungen im Servicefall

e groBe Volumenstréme, niedriger Durchflusswiderstand

e extrem robuste Ausflihrung garantiert hohe Anzahl an Steckzyklen

Nennweite Kreislaufe
6 mm 2
11 mm 1

Ubertragungsmodule FTM fiir Pneumatik

und Vakuum

Technische Beschreibung

e freier Durchgang garantiert groBe Volumenstrdme bei niedrigem Durchflusswiderstand

Ventil Druck (max.)
Einseitig

1,0 MPa
Freier Durchgang
Einseitig

1,0 MPa

Freier Durchgang

* geeignet fiir die Ubertragung von bis zu 90% Vakuum

e extrem robuste Ausflihrung garantiert hohe Anzahl an Steckzyklen

Nennweite Kreislaufe
5,5 mm 5
6 mm 3
11 mm 1

Ventil Druck (max.)
Freier Durchgang 1,0 MPa
Freier Durchgang 1,0 MPa
Freier Durchgang 1,0 MPa

20 MPS Roboter-Werkzeugwechselsysteme flir Traglasten bis 2500 kg

Durchfluss

25 Nm%h

40 Nm%h

Durchfluss

37 Nm*h

44 Nm*/h

215 Nm¥h




Ubertragungsmodule SPM
fur Flussigkeiten und Pneumatik

Technische Beschreibung

» Clean-Break-Technologie flr sichere, leckagefreie Medienlibertragung

* keine Verschmutzung am Arbeitsplatz, kein Eintritt von Luft in den Medienkreislauf
* Schnellwechselsystem flr einfache und schnelle Instandhaltung

* groBe Volumenstréme, niedriger Durchflusswiderstand

S Krels- yoniil Druck | b rehfluss = Anschluss
weite laufe (max.)

Beidseitig 1,6 40 I/min* G1/2, NPT 1/2, Rc 1/2
12 mm 1

Clean-Break MPa 291 Nm3/h** Innengewinde

* Fur Flussigkeiten bei 5 m/s, ** FUr Gase.

Ubertragungsmodule SPC fiir Hydraulik

Technische Beschreibung

» Clean-Break-Technologie fir sichere, leckagefreie Medienibertragung

* keine Verschmutzung am Arbeitsplatz, kein Eintritt von Luft in den Medienkreislauf
e Schnellwechselsystem fir einfache und schnelle Instandhaltung

* groBe Volumenstréme, niedriger Durchflusswiderstand

Nenn- Kreis- " Druck* Durchfluss**
5 " Ventil Anschluss
weite laufe (max.) (max.)
8 mm 1 Beidseitig 25 MPa 15 /min G 3/8, NPT 3/8, Rc 3/8

Clean-Break Innengewinde

*

Die gleichzeitig auftretende maximale Druckbelastung des gekuppelten Werkzeugwechselsystems
darf 25 MPa nicht Uberschreiten.
** Vmax. = 5 m/s; Cv=2,14.

Ubertragungsmodule HVA fiir Hydraulik

Technische Beschreibung

* Kupplungsmodule in Clean-Break-Ausfiihrung

* keine Verschmutzung am Arbeitsplatz, kein Eintritt von Luft in den Kreislauf

* Schnellwechselsystem flr einfachen und schnellen Austausch der Kupplungen im
Servicefall

Kraftentkopplung der Verschlauchung

flache Bauh&he
e groBe Volumenstréme, niedriger Durchflusswiderstand

Nenn- Kreis- . Druck* Durchfluss**
5 s Ventil Anschluss
weite laufe (max.) (max.)

Beidseitig
Clean-Break

G 3/8, NPT 3/8, Rc 3/8

9 mm 2 .
Innengewinde

25MPa 114,5/min

Die gleichzeitig auftretende maximale Druckbelastung des gekuppelten Werkzeugwechselsystems
darf 25 MPa nicht Uberschreiten.
** Vmax. = 30 m/s; Cv=3,18.

S7ausLr
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MPS 1530/2531 UBERTRAGUNGSMODULE

Ubertragungsmodule LWL fiir optische Signale

Technische Beschreibung

e Signallbertragung durch Linsentechnik

¢ unempfindlich gegenliber Versatz und Achsabweichung

* automatische Schutzabdeckung der Linsen

e Schutz der Einzelader durch robustes Kupplungsgehduse
e baugleiche Teile fiir beide Basiseinheiten

* extrem niedriger Dampfungsfaktor

Kabeltyp Anschluss

Duplex 1000 pm, Polymerfaserkabel 980/1000 2x FSMA

Ubertragungsmodule MTM
far Materialdurchfuihrung

Technische Beschreibung

* mégliche Ubertragungsmaterialien: Schrauben, Gewindebolzen & Nieten

¢ individuelle Ausfiihrungen entsprechend den herstellerspezifischen
Ubertragungseinsatzen

Ubertragungsmodule fiir Werkzeugcodierung

Technische Beschreibung

¢ individuelle Codierung von Werkzeugseiten

e vier induktive Naherungsschalter auf der Roboterseite

* mechanische Einstellung der Codierung mittels Stellschraube auf der Werkzeugseite
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Ground Pin Module fiir Schirmung
und Erdung

Technische Beschreibung

» exzellente Leistungsiibertragung durch patentierte Staubli-MULTILAM-Technik

* schwimmende Lagerung der Kontakte garantiert verschleiBfreie Kuppelvorgange
¢ geringes Eigengewicht

Ubertra- LI, £ Kabelquerschnitt Anschluss
gungspole bzw. Ausfiihrung

1 55 VAC /75 A 10 mm?

1 55 VAC /235 A 70 mm? Crimphtilse
1 55 VAC /262 A 95 mm?

Primarkreismodule WPC4 und MGK4
fur SchweiBstromiibertragung

Technische Beschreibung

» exzellente Leistungsiibertragung durch patentierte Staubli-MULTILAM-Technik

e geeignet fir Hochfrequenzlbertragung bis 10 kHz bei Verwendung von HF Leitungen ox
FauvsL’

* schwimmende Lagerung der Kontakte garantiert verschleiBfreie Kuppelvorgange
e Schutzart: IP 65 (im gekuppelten Zustand) °

Ubertra- Spannung / Strom . Verschrau- Klemm-
.. Kabelquerschnitt .
gungspole bzw. Ausfiihrung bung bereich
1000 VAC . .
2+PE 135 A/ 150 A 25 mm?/ 35 mm M40x 1,5 19-28 mm
Srivau
2 2
24PE 1000 VAC 135 A/ 25 mm?/ 35 mm?/ M50x 1.5 21-35 mm

150 A/ 200 A 50 mm?
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MPS 1530/2531 UBERTRAGUNGSMODULE

Integriertes Busmodul IDA
zur Zustandsiiberwachung

Das integrierte Busmodul IDA ist ein im Elektromodul MultiDNet-R untergebrachtes
I/0 Modul. IDA erméglicht eine platzsparende und funktionelle Anbindung der System-
Uberwachung am Roboter-Werkzeugwechselsystem sowie an die Ubergeordnete
Steuerungsebene.

Gut ablesbare LED Statusanzeigen und eine komfortable Konfiguration Uber einen
Webserver vereinfachen die Verwendung des IDA zusétzlich.

Ein integriertes Stromabschaltmodul fir die 24 V Spannungsversorgung verhindert den
KontaktverschleiB ohne jeglichen Programmieraufwand.

Technische Beschreibung

* kompakte Bauweise

* kompatibel zu Modbus TCP, Ethernet / IP und ProfiNet
* LEDs fiir Betriebszusténde

» Konfiguration Uber Web-Server

¢ integrierte 6-Bit Werkzeugcodierung

Beschreibung Anschluss
Integriertes Busmodul IDA 7/8" 5-pol.
zur Zustandsiberwachung M12-D codiert
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Elektromodule MultiDNet G1 und G3 fiir
Signal- und Servoleistungsiibertragung

Technische Beschreibung

¢ eine oder drei individuell bestlickbare Kontaktkammern flir Servo- und

Signallbertragung

o exzellente Leistungslibertragung durch patentierte Staubli-MULTILAM-Technik

 stérungsfreie und langlebige Kontakttechnologie

e Schutzart: IP 65 (im gekuppelten Zustand)

* hervorragende Schirmtechnik fir sichere Ubertragung von Daten und Leistung

e optional mit Schnellwechselsystem

Signal 22+PE
T

E 3+PE 690 V

n Servo
4 250V

-

32A

20A

Ethernet, Interbus, Profibus, Audio,
Video

Servoleistungsiibertragung

Bremse, Signale

SrausLr
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MPS 1530/2531 UBERTRAGUNGSMODULE

Elektromodule MultiDNet G1 und G4 fiir
Signal- und Servoleistungsiibertragung

Technische Beschreibung

 eine oder vier individuell bestlickbare Kontaktkammern fir Servo- und
Signallibertragung

¢ exzellente Leistungstibertragung durch patentierte Staubli-MULTILAM-Technik

e stdrungsfreie und langlebige Kontakttechnologie

* Schutzart: IP 65 (im gekuppelten Zustand)

* hervorragende Schirmtechnik fiir sichere Ubertragung von Daten und Leistung

» optional mit Schnellwechselsystem

Art Ubertra- Spannung Strom Applikationen
gungspole (max.) (max.)
Signal  22+PE PYRY 20 A EFhernet, Interbus, Profibus, Audio,
Video
3+PE 690 V 32 A Servoleistungstibertragung
Servo
4 250V 20 A Bremse, Signale

Active Docking Sicherheitsmodule
Performance Level d, Category 3

Technische Beschreibung

* Stand-Alone System, unabh&ngig vom Bussystem

e einfache Integration, reduzierte Systemkosten

* integrierter Druckschalter zur Uberwachung des Verriegelungsdruckes

e erfiillt die Sicherheitsanforderungen nach Performance Level d, Category 3

Sensorik / Anschluss Druckluftanschluss

Druckschalter 0,45 MPa/NO PNP/1x M12 G3/8 oder G1/2 Innengewinde
Druckschalter 0,45 MPa/NO NPN/1x M12 G3/8 oder G1/2 Innengewinde
keine Steckschlauch AuBen-@ 8 mm
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MPS 1530/2531 ZUBEHOR

MPS 1530/2531
Ablagesystem und Zulbehor

Ablagesystem

Technische Beschreibung
* Ablagesystem fiir eine flexible Montage gemaB der technischen Anforderungen

Programmierhilfe

Technische Beschreibung
* Programmierhilfe zum einfachen Teachen des Roboter-Werkzeugwechselsystems

Notentriegelung

Technische Beschreibung
* Werkzeug zur Notentriegelung
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