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6轴机器人
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特性
TX2-200 TX2-200L

负载能力 170 kg 110 kg
工作行程（轴1与轴6之间） 2209 mm 2609 mm 
自由度数量 6 6
重复定位精度- ISO 9283 ± 0.02 mm ± 0.02 mm 
平均能耗 1.638 kW 1.305 kW
重量 980 kg 1000 kg
UL 认证 正在进行的认证 正在进行的认证

固定方式

性能
轴速度-轴 1 160°/s 160°/s
轴速度-轴 2 160°/s 160°/s
轴速度-轴 3 165°/s 165°/s
轴速度-轴 4 260°/s 260°/s
轴速度-轴 5 360°/s 360°/s
轴速度-轴 6 450°/s 450°/s
在负载中心的最大速度 12 m/s 14 m/s
5轴最大惯量 50 kg.m2 40 kg.m2

6轴最大惯量 25 kg.m2 15 kg.m2

刹车 所有轴

软件设置到± 11 250°

工作范围和关节活动范围

安装环境

轴1 与轴5 之间的最大工作半径 (R. M) 2000 mm 2400 mm

轴1 与轴5 之间的最小工作半径 (R.m1) 365 mm 528 mm

轴2 与轴5 之间的最大工作半径 (R.m2) 545 mm 690mm

轴3 与轴5 之间的工作半径 (R.b) 800 mm 1200 mm 

轴1 (A) ± 180° ± 180°
轴 2 (B) + 120°/-115° + 120°/-115°
轴 3 (C) ± 145°/-140° ± 145°/-140°
轴 4 (D) ± 270° ± 270°
轴 5 (E) ± 120° ± 120°
轴 6 (F) ± 270° (2) ± 270° (2)

工作温度依据NF EN 60 204-1标准 +5°C to +45°C
湿度依据NF EN 60 204-1标准 50% 到最大90% 无结露
可选垂直出线版本 可选版本
增压箱 可选版本
控制器 CS9 HP
洁净室标准依据ISO 14644-1 5
防护等级依据EN 60529标准 IP65/IP67

界面
前臂接口

气动 基座到前臂之间可选安装两个电磁阀：5/2双稳态电磁阀或5/2单稳态电磁阀、5/3电磁阀

电路
标准 1个母插座(7对双绞线，包括2个屏蔽，3个电源触点)

Ethernet
通讯 19针电接头（5对双绞线，3个电源触点）和4针M12编码D 以太网插头

水平电缆

空间

安装

防静电版本 

可选项

恶劣环境（汽车、金属加工行业） 可选版本
HE（潮湿环境) 可选版本
Stericlean 可选版本

为了更好的密封性采用垂直出
线方式 智能化集成

H1润滑油和润滑脂 卫生要求

(1) (1)

吊装请联系我们

水平和垂直
电缆

垂直电缆

加固垂直电缆

要预留的开口位置：
- 连接器通道。
- 维护权限。

要预留的开口位置：
- 连接器通道。
- 维护权限。
侧出口

要预留的开口位置：
- 连接器通道。
- 维护权限。

8枚螺钉M24*100 8.8级
紧固力矩650Nm
仅钢材料

8 个垫圈 等级A 硬度200HV

8 个垫圈 等级A 硬度200HV

8枚螺钉M24*100 8.8级
紧固力矩650Nm

要预留的开口位置：
- 连接器通道。
- 维护权限。
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史陶比尔集团
在全球的分布

史陶比尔公司  代理商


